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Profilova é¢ast maturitni zkousky
Profilova ¢ast maturitni zkousky obsahuje tfi pfedméty, z toho dva povinné pfedméty a jeden
volitelny pfedmeét.

Prvni povinny pfedmét je pfedmét

Prakticka zkouska maturitni zkousky

Forma zkousky: praktické vypracovani zadaného ukolu

Témata zkousky: obsah uciva pfedmétl Hardware, Programovani a vyvoj software,
Programovani mikropocitacu a PLC automaty.

Druhy povinny pfedmét je pfedmét

Automatizace a robotika

Forma zkousky: ustni zkouska

Témata zkousky: obsah uciva pfedmétu Automatizace a robotika, Programovani mikropocitacu a
PLC automaty

Treti predmét profilové ¢asti maturitni zkousky je volitelny pfedmét, ktery je dan vybérem ze
dvou pfedméta:

1. Programovani a ICT
Forma zkousSky: ustni zkouska
Témata zkousky: obsah pfedméti Programovani a vyvoj software a Informacni a komunika&ni
technologie

1. Spravce informacnich technologqii
Forma zkousky: ustni zkouska
Témata zkousky: obsah uciva pfredmétt Operacéni systémy, Hardware a PocitaCové sité
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Automatizace a robotika

1. Automaticka navigace mobilnich robotu

2. Pohonné mechanizmy robotu

3. Zdroje energie prumyslovych a mobilnich robot(

4. Zaklady konstrukce robott primyslovych a mobilnich robot
5. Mobilni robotika

6. Kinematické dvojice a kinematicke struktury

7. Senzory primyslovych a mobilnich robotd

8. Pramyslové roboty — zakladni pojmy

9. Senzoricky subsystém robotu

10.Podvozky mobilnich robotu

Programovani mikropocitacu

Arduino — zakladni pojmy
digitalni vstupy

digitalni vystupy
analogoveé vstupy
analogové vystupy
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PLC automaty

1. PLC - Historie PLC, uvedeni PLC do provozu, textové programovaci jazyky, vyvojové prostredi
Mosaic, programovaci jazyk ST

2. PLC - Centralni jednotka PLC, grafické programovaci jazyky, WebMaker, funkéni bloky
v programu PLC

3. PLC — Rozdéleni PLC, uvedeni PLC do provozu, vyvojové prostfedi Mosaic, programovaci
jazyk LD

4. PLC - Vykonavani programu PLC, grafické programovaci jazyky, WebMaker, programovaci
jazyk CFC

Operacni systémy

Duvody, definice a struktura — zakladni tfidéni OS

Zavadéni OS a ukoncCovani béhu OS

Souborové systémy a licence

Instalace OS MS Windows, pfiprava pro uzivatele
Bezpecnost a antivirova problematika

10 Bézny provoz MS Windows, sprava a udrzba

11.Instalace OS LINUX

12.LINUX — prace v GUI, prace v textové konzoli, sprava serveru
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Hardware

Procesory

Zakladni deska

Pevna pamétova média
Sbérnice a porty pocitacu
Konstrukce pocitacu
Operacni paméti

Vystupni zafizeni - zobrazovaci jednotky
PocitaCové sité a internet
Tiskova vystupni zafizeni

10 Optické paméti a jejich média
11.Sbérnice a porty pocitacl
12.Konstrukce pocitacu
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Pocitacové sité

Historicky vyvoj pocCitaCovych siti, referencni model ISO/OSI
Aktivni sitove prvky a jejich pouziti v poc. sitich

Topologie po€. siti a strukturovana kabelaz

Technologie prfenosu dat optickymi viakny

Mobilni pocCitatové bezdratové sité

Metalické vodiCe pouzivané v pocitaCovych sitich
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Programovani a vyvoj software

1. Paralelni porty

2. Citade/Gasovade

3. Sériovy port

4. PreruSovaci systém

5. Algoritmy

6. Objektové orientované programovani a Windows aplikace
7. XHTML a CSS.

8. Databaze (SQL)

9. ASP.NET C#

10. Silverlight

Informacni a komunikacni technologie

Textové editory

Tabulkové editory

Prezentaéni software

Elektronicka posta

Hardwarové slozeni PC

Periferni zafizeni, jejich principy €innosti a parametry STREDM SKOLA
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